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  دفتر طرح و برنامه هاي درسي نظارت بر تدوين محتوا و تصويب  :
 9-1/1/01/55  :شغل آموزش ملي شناسايي  کد

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 آدرس  دفتر طرح و برنامه هاي درسي

 پلاك ، اي کشور  ، سازمان آموزش فني و حرفه 2، ساختمان شماره ، نبش خيابان نصرت    ، خيابان خوش شماليخيابان آزادي    –تهران 

250 

 11510099 – 0تلفن                                                     11044117دورنگار       

  Barnamehdarci@yahoo.comآدرس الكترونيكي : 

  

 اعضاء کميسيون تخصصي برنامه ريزي درسي رشته تأسيسات:

 استان تهران و مربي برق صنعتيداود ميرزايي؛ کارشناس اداره کل آموزش فني و حرفه اي 

 محمد مختاري نهال؛ مدير گروه تأسيسات دفتر طرح و برنامه هاي درسي

 

 

 

 

 :  شغلحوزه هاي حرفه اي و تخصصي همكار براي تدوين استاندارد آموزش 

 اداره کل آموزش فني و حرفه اي استان مرکزي -

 شرکت مهندسي تدوين دانش )متد(  -

  

 فرآيند اصلاح و بازنگري :  

- 

- 
 

mailto:Barnamehdarci@yahoo.com
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  شايستگي   تهيه کنندگان استاندارد آموزش شغل  

 نام و نام خانوادگي رديف
آخرين مدرك 

 تحصيلي
 شغل و سمت رشته تحصيلي

سابقه کار 

 مرتبط
 ايميل تلفن و، آدرس  

 صنايعمهندسي فوق ليسانس محمد ذوالفقاري 1

 مديرعامل

و عضو تيم 

 استانداردنويسي

 شرکت مهندسي

 تدوين دانش

 سال11

 93112222552 تلفن ثابت :

 90133122431تلفن همراه : 

 methodcg@gmail.comايميل : 

طبقه  -راه دکتر حسابي نبش چهار -آدرس : اراك

 دوم کريمه اهل بيت

 الكترونيک ليسانس الهام شهسواري 2

 کارشناس پروژه

و عضو تيم 

 استانداردنويسي

 شرکت مهندسي

 تدوين دانش

 سال 4

 93112222552 تلفن ثابت :

 90557517734تلفن همراه : 

 shahsavari.elham@gmail.comايميل : 

طبقه  -راه دکتر حسابي نبش چهار -آدرس : اراك

 دوم کريمه اهل بيت

 مكانيک ليسانس انجاموان خوشکي 5

عامل  مدير

 شرکت

 بهين فرآور پويا

 سال15

 93112275194 تلفن ثابت :

 90135554274تلفن همراه : 

  kkhoshanjam@yahoo.com: ايميل

نبش خوابگاه دخترانه -خ دانشگاه -آدرس : اراك

 الزهرا

 مكانيک ليسانس محمد صمدي 4

مدير گروه 

مكانيک دانشگاه 

علمي کاربردي 

 بروجرد

 سال 3

 93112259439تلفن ثابت : 

 90115132522تلفن همراه : 

  samadimohamad@yahoo.com ايميل:

 آدرس: دانشگاه علمي کاربردي بروجرد

 برق ليسانس عباس حسني 5

 کارشناس 

ابزار دقيق 

 نيروگاه شازند

 سال19

 93124222031 تلفن ثابت :

 90135117427تلفن همراه : 

  a_hasani@yahoo.com ايميل:

 1557کوچه فجر پلاك  -خ جنت -آدرس : اراك

 الكترونيک کارشناس رامين ربيعي 1

سازمان صنايع و 

 معادن
 سال 3

 93115150059تلفن ثابت :

 90133129210تلفن همراه : 

  new@yahoo.com-ramin : ايميل

خيابان علم الهدي پ -خ راه آهن -آدرس :اراك

 قديم11

 مكانيک فوق ديپلم جهانگيري محمد 7

معاون آموزش 

اداره کل و 

مسئول کميته 

تخصصي تدوين 

 استاندارد

 سال12

 93112275955 تلفن ثابت :

 90135155913تلفن همراه : 

 m.jahangiri80@yahooايميل : 

آدرس : اداره کل آموزش فني و حرفه اي استان 

 مرکزي

 

  

mailto:methodcg@gmail.com
mailto:shahsavari.elham@gmail.com
mailto:kkhoshanjam@yahoo.com
mailto:samadimohamad@yahoo.com
mailto:a_hasani@yahoo.com
mailto:ramin-new@yahoo.com
mailto:m.jahangiri80@yahoo
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 تعاريف : 
 استاندارد شغل : 

 ساتاندارد ررفاه اي نياف و تاه     مشخصات شايستگي ها و توانمندي هاي مورد نياز براي عملكرد موثر در محيط كاار را وويناد در بع اي از ماوارد ا    
 .مي شود

 استاندارد آموزش : 
 ي يادويري براي رسيدن به شايستگي هاي موجود در استاندارد شغل .  نقشه

 نام يک شغل :  
 به مجموعه اي از وظايف و توانمندي هاي خاص كه از يك شخص در سطح مورد نظر انتظار مي رود اطلاق مي شود . 

 شرح شغل : 
هاا ،  بيانيه اي شامل مهم ترين عناصر يك شغل از قبيل جايگاه يا عنوان شغل ، كارها  ارتباط شغل با مشاغل ديگر در يك روزه شغلي ، مسئوليت 

 شرايط كاري و استاندارد عملكرد مورد نياز شغل . 

 طول دوره آموزش : 
 ي . رداقل زمان و جلسات مورد نياز براي رسيدن به يك استاندارد آموزش

 ويژگي کارآموز ورودي : 
 رداقل شايستگي ها و توانايي هايي كه از يك كارآموز در هنگام ورود به دوره آموزش انتظار مي رود . 

 کارورزي:
كارورزي صرفا در مشاغلي است كه بعد از آموزش نظري يا همگام با آن آموزش عملي به صورت محدود يا با ماكت صورت ماي ويارد و وارورت    

د در محال آماوزش باه صاورت     كه در آن مشاغل خاص محيط واقعي براي مدتي تعريف شده تجربه شود.)مانند آموزش يك شايستگي كه فردارد 
 با است اده از عكس مي آموزد و ورورت دارد مدتي در يك مكان واقعي آموزش عملي ببيند و شامل بسياري از مشاغل نمي وردد.( تئوريك

 ارزشيابي : 
كتباي عملاي و اخالاق    ، عملاي  بخا    ه، كه شاامل سا  وري شواهد و ق اوت در مورد آنكه يك شايستگي بدست آمده است يا خير فرآيند جمع آ

 اي خواهد بود .  ررفه

 صلاحيت حرفه اي مربيان : 
 رداقل توانمندي هاي آموزشي و ررفه اي كه از مربيان دوره آموزش استاندارد انتظار مي رود .

 شايستگي : 
 انجام كار در محيط ها و شرايط ووناوون به طور موثر و كارا برابر استاندارد . توانايي 

 دانش : 
رداقل مجموعه اي از معلومات نظري و توانمندي هاي ذهني لازم براي رسيدن به يك شايستگي يا توانايي . كاه ماي تواناد شاامل علاوم )اياه )       

 ، تكنولوژي و زبان فني باشد . ، زيست شناسي ( ، شيمي ، فيفيك رياوي 

 مهارت : 
 رداقل هماهنگي بين ذهن و جسم براي رسيدن به يك توانمندي يا شايستگي . معمولاً به مهارت هاي عملي ارجاع مي شود . 

 نگرش : 
 ررفه اي مي باشد .   مجموعه اي از رفتارهاي عاط ي كه براي شايستگي در يك كار مورد نياز است و شامل مهارت هاي غير فني و اخلاق

 ايمني : 
 مواردي است كه عدم يا انجام ندادن صحيح آن موجب بروز روادث و خطرات در محيط كار مي شود .

 توجهات زيست محيطي :

 ملارظاتي است كه در هر شغل بايد رعايت و عمل شود كه كمترين آسيب به محيط زيست وارد وردد.
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 شغل: استاندارد آموزش نام 

 يصنعت يكننده روتورهابالانس

 :شغل استاندارد آموزش شرح 

هاي بررساي عادم   شايستگيكه  باشد يسات ميارتعاشات از رشته تاسدر روزه  يشغل يصنعت يروتورهاكنندوي بالانس

صالب،   يفان عدم تعاادل و تاوازن، باالانس روتورهاا    يم يابيارزف ارتعاش و يآنال،  (Unbalancing)تعادل و توازن 

 باا ا)راتاور   ايان شاغل    را برعهاده دارد.  ارتعااش ح يتصاح آزمايشاات  و  يدانيا ر، بالانس مي)ذانعطاف يبالانس روتورها

 .باشد يآلات و سر)رست كارواه در ارتباط منيماش

 : وروديويژگي هاي کارآموز 

 يپلم فنيدميزان تحصيلات : حداقل 

 يو روان يسلامت کامل جسم  :توانايي حداقل 

 ندارد :  مهارت هاي پيش نياز 

:آموزش دوره  طول  

 ساعت 249 :  طول دوره آموزش

 ساعت 79 : ـ زمان آموزش نظري

 ساعت 155 : ـ زمان آموزش عملي

 ساعت 55 :  کارورزيزمان ـ 

  ساعت  :  ـ زمان پروژه

 بودجه بندي ارزشيابي ) به درصد ( 

 %25:  کتبي -

 %15 عملي : -

 %19 اخلاق حرفه اي : -

 صلاحيت هاي حرفه اي مربيان :

 يفات صنعتينه بالانس تجهيسابقه در زمسال  3ك با يمكانسانس يل
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 : ) اصطلاحي (  استاندارد دقيق تعريف ٭

. هستند ينابالانس يمقدار يموجود در فرآيند توليد، دارا يهادوار معمولاً بعد از توليد به علت تلرانس يقطعات توليد -
 شود. يتواند باعث ايجاد نابالانس يماشين ها وجود دارد نيف م يكه در فرآيند كار يتوليد، مشكلات يهاعلاوه بر تلرانس

از  يناش ي، تغيير شكل هايو مكانيك يررارت يغير يكنواخت، شوک ها يها يغير يكنواخت، جرم وير يساي  ها
باشد. بنابراين در  يكار كردن روتور م ي)س از مدت يباعث تغيير نابالانس ي، خفش و... همگيدرون يآزاد شدن تن  ها

 033الي  333ردود  يبالا يروتورها يبه طور كل برخوردار است. يبالاتر، بالانس روتور از اهميات ويژه ا يسرعت ها
باشد و علاوه بر  يم يبالاتر يدقيقتر مستلفم صرف هفينه ها يام بالانس هادور بر دقيقه رتماً بايد بالانس شوند. انج

لذا هر روتور را بايد فقط تا رد مورد نياز بالانس  فرآيند نصب و كار روتور يك مسئله مهم است. ياين )ايدار بودن آن ط
  ن و اجفاء آن وردد.نباشد كه باعث آسيب به ماشي يدر رد يراصل از نابالانس يديناميك ينمود تا نيروها

 

 مشابه جهاني ( : اصطلاحاتاستاندارد ) و  انگليسي اصطلاح ٭

 Industrial Rotors Balancer:  بالانس کننده روتورهاي صنعتي  -

 Unbalancingعدم توازن:  -

 Vibrationارتعاش:  -

 

 

 :  استاندارد اين با مرتبط هاي رشته و استانداردها ترين مهم ٭

- DIN 45665  (2990)ورژن 

- DIN 45666   (2990)ورژن 

- ISO 2373: SEC 21  

-ISO 2954 & 1975  

-  VDI 2060: oct 1960  (2990)ورژن 

- VDI 2056 : oct 1964  (2990)ورژن 

-  ISO 2372 

 

 : کار سختي سطح و شناسي آسيب جهت از شغلي استاندارد جايگاه ٭

 و مرجع ...................................... طبق سند   الف : جزو مشاغل عادي و کم آسيب

 طبق سند و مرجع ......................................   ب : جزو مشاغل نسبتاً سخت

 طبق سند و مرجع ........................................    ج : جزو مشاغل سخت و زيان آور

  د :  نياز به استعلام از وزارت کار
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                        1شايستگي/  شغلآموزش استاندارد 

 2 كارهاها / شايستگي  -

 عناوين رديف

   (Unbalancing)عدم تعادل و توازن  يبررس 1

 فان عدم تعادل و توازنيم يابيف ارتعاش و ارزيآنال 2

 صلب يبالانس روتورها 5

 ريانعطاف )ذ يبالانس روتورها 4

  يدانيبالانس م 5

 ح ارتعاشيشات تصحيآزما 1

 
  

                                                 
1.

 Occupational / Competency Standard      
2
 . Competency / task 
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 استاندارد آموزش 
 ي تحليل آموزش بروه -

 عنوان : 
 (Unbalancing)عدم تعادل و توازن  يبررس

 زمان آموزش

 جمع عملي نظري 

12 22 37 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محيطي

 ، موادابزار  ،تجهيزات 

 مصرفي و منابع آموزشي

 ولتمتر -    دانش :
 واتمتر -
 بردارسنج -
 شگر آنالوگينما -
 تاليجيشگر دينما -
 لوسكوپياس -
 استروبوسكوپ -
 رسگر -
 نامومتريد -
شكل  يسكيروتور د -

 صلب
ه واه موتور ياتاقان تكي -
 كياستاتدرويه
ك يبا  يروتورها -

 حيص حه تصح
با دو ص حه  يروتورها -

 حيتصح
  از دو يبا ب يروتورها -

 حيص حه تصح
 روتور خاردار -
 كشسان يروتور بدن -
 روتور س ت كشسان -
 روتور شبه صلب -
 ريروتور انعطاف )ذ -
 يميتور س -
 يمرب يف و صندليم -
 يانه مربيرا -
 )رژكتور دئويو -
 كارآموز يف و صندليم -
 ت برديتخته وا  -
 ت برديك وايماژ -

، اسكالر يكيفيف يتهايبالانس )كم يكيناميو د يكيفيف يمبان -
مرباوط باه    يكا يفين في، قوانيرياندازه و يستم هايو بردار، س

 رو(يجرم و شتاب و ن
2   

ه ص حه، فركانس صا حه،  ي)زاو يره اير دايمس يرركت رو -
 ه(يشتاب زاو ،طيسرعت مح

1   

 ب، شاتا ينرسا يوشتاور محارک، وشاتاور ا   ) يرامونيشتاب ) -
 ف از مركف(يور يروي، نيشعاع

1   

، يآزادوا  ي، درجه هاا يتك جرم يستم ارتعاشيارتعاشات )س -
 (يكيناميد يسخت

1   

   3.2 شكل يسكيك روتور ديعدم بالانس  يها يژويو -

   3.2 يك روتور عموميعدم بالانس  يها يژويو -

   3.2 يكيعدم بالانس استات يژويو -

   3.2 يعدم بالانس كو)ل يژويو -

   3.2 يكيعدم بالانس شبه استات يژويو -

   3.2 يكيناميعدم بالانس د يژويو - 

   1 ت عدم بالانسي  ووعيروش نما -

   1 عدم بالانس ءمنشا -

   1 رات عدم بالانسيتاث -

و  (D و C و Bو  A) كالاس  باالانس  يمنا يا يكلاس ها -
 از آن هايفات مورد نيتجه

1   

    :مهارت 

  0  يكيعدم بالانس استات ليه و تحليتجف -

  0  يل عدم بالانس كو)ليه و تحليتجف -

  0  يكيل عدم بالانس شبه استاتيه و تحليتجف -

  0  كيناميل عدم بالانس ديه و تحليتجف -

  1  ت عدم بالانسي  ووعينما -

  0  يسكيد يل عدم بالانس روتورهايه و تحليتجف -

  0  يمعمول يل عدم بالانس روتورهايه و تحليتجف -

 نگرش : 

 روتور يا بالانسيو  يآنبالانس يدر بررسدقت  -
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 استاندارد آموزش 
 ي تحليل آموزش بروه -

 عنوان : 
 (Unbalancing)عدم تعادل و توازن  يبررس

 زمان آموزش

 جمع عملي نظري 

12 22 37 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محيطي

 ، موادابزار  ،تجهيزات 

 مصرفي و منابع آموزشي

 تخته )اک كن - همه جانبه روتور يص درست و بررسيدر تشخ يريت )ذيمسئول -
 و نوشت اففار A4بروه  -
 لباس كار -
 دستك  ايمني -
 عينك ايمني -
 ك   ايمني -
شيشه ايمني يا محافظ  -

 صورت
 هياول يهاجعبه كمك -
 يكپسول آت  نشان -
 

 ايمني و بهداشت : 

 ستم دستگاه و ناه يس يا روشن بودن روتور از رويكنترل خاموش با  يمنيت اصول ايرعا -
 آن ي)ره هامشاهده 

 (A)كلاسا محافظ صورت ي يمنيشه ايشبا است اده از  يمنيت اصول ايرعا -

 (Bا محافظ صورت )كلاسي يمنيشه ايو ش يميتور سبا است اده از  يمنيت اصول ايرعا -

ا اطاراف كال   يا جداشاونده و   يقطعه ها يمحافظ برابا است اده از  يمنيت اصول ايرعا -
 (Cدستگاه ) كلاس 

تكاه  ك يا از ن اوذ   يريجلاوو  يا كل دستگاه بارا يمحافظت از ان جار اطراف قطعه كار  -
 بفرگ از روتور به داخل قطعه

 كاار سسابان و  دساتك ، لبااس  ، يمنا يك   ا، نكيعاست اده از با  يمنيت اصول ايرعا -
 رارت 

 توجهات زيست محيطي :

-  
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 بروه استاندارد آموزش 

 ي تحليل آموزش برگه -

 عنوان : 

 فان عدم تعادل و توازن يم يابيف ارتعاش و ارزيآنال

 آموزشزمان 

 جمع عملي نظري 

12 22 30 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محيطي

 ، موادابزار  ،تجهيزات 

 مصرفي و منابع آموزشي

 ولتمتر -    دانش :
 واتمتر -
 بردارسنج -
 شگر آنالوگينما -
 تاليجيشگر دينما -
 لوسكوپياس -
 استروبوسكوپ -
 رسگر -
 نامومتريد -
شكل  يسكيروتور د -

 صلب
واه موتور هياتاقان تكي -
 كياستاتدرويه
ك ص حه يبا  يروتورها -

 حيتصح
با دو ص حه  يروتورها -

 حيتصح
  از دو يبا ب يروتورها -

 حيص حه تصح
 روتور خاردار -
 كشسان يروتور بدن -
 روتور س ت كشسان -
 روتور شبه صلب -
 ريروتور انعطاف )ذ -
 ياستم محرک تسمهيس -
دان يستم محرک ميس -

 ييالقا
ستم محرک خود يس -

 (يك )انتگراليتحر
ك يستم محرک تحريس -
 فشرده ير با هواي)ذ
 ف كاريم -
 Vبلوک  -
م يقابل تنظ يهاغلتك -

 ارت اع
 نرالياسپ يكلگ -

   1 نييبالانس سرعت )ا يدقت دستگاه ها -

   1 بالانس سرعت بالا يدقت دستگاه ها -

   1 ارتعاش مجاز -

   1 مانده مجازيباق -

 ياجساام صالب سرخشا    يآنبالانسا  يابيارز ياستانداردها -

(VDI 2060 & ISO 1940) 
1.2   

   1.2 صلب يت بالانس روتورهاي يملفومات ك -

   1.2 مانده معادليمودال باق ين آنبالانسييتع يهاروش انواع -

   1  يستگاه آزمايدر ا يابيارز يروش ها انواع -

   1 يط كاركرديدر شرا يابيارز يروش ها -

   1.2 يت دستگاه ها به آنبالانسيفان رساسيم -

    مهارت : 

  3  ن ارتعاش مجازييتع -

  3  مجازمانده ين باقييتع -

  0  مودال ين آنبالانسييتع -

  0   يستگاه آزمايفات در ايتجه يآنبالانس يابيارز -

  0  يط كاركرديفات در شرايتجه يآنبالانس يابيارز -

  0  يت دستگاه ها به آنبالانسيبرآورد رساس -

 نگرش : 

 ت موجود روتوريووع يابين ارتعاش مجاز و ارزييدر تع دقت -

 يت دستگاه به آنبالانسيرساس يدر بررسدقت  -

 ت كار و بالانس انجام شدهيرساس يابيتعادل در ارز -

 ايمني و بهداشت : 

ستم دستگاه و نه يس يا روشن بودن روتور از رويبا كنترل خاموش  يمنيت اصول ايرعا -
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 بروه استاندارد آموزش 

 ي تحليل آموزش برگه -

 عنوان : 

 فان عدم تعادل و توازن يم يابيف ارتعاش و ارزيآنال

 آموزشزمان 

 جمع عملي نظري 

12 22 30 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محيطي

 ، موادابزار  ،تجهيزات 

 مصرفي و منابع آموزشي

 ياتاقان لغفشي - آن يمشاهده )ره ها
 يدستگاه بالانس افق -
 يدستگاه بالانس عمود -
 يدستگاه بالانس ورانش -
 يميتور س -
 يمرب يف و صندليم -
 يانه مربيرا -
 دئو)رژكتوريو -
 كارآموز يف و صندليم -
 ت برديتخته وا  -
 ت برديك وايماژ -
 تخته )اک كن -
و نوشت اففار  A4بروه  -
 لباس كار -
 ايمني دستك  -
 ايمني نكيع -
 يمنيك   ا -
ا محافظ ي يمنيشه ايش -

 صورت
 هياول يجعبه كمك ها -
 ينشانكپسول آت   -

 (Aا محافظ صورت )كلاسي يمنيشه ايبا است اده از ش يمنيت اصول ايرعا -

 (Bا محافظ صورت )كلاسي يمنيشه ايو ش يميبا است اده از تور س يمنيت اصول ايرعا -

ا اطاراف كال   يا جداشاونده و   يقطعه ها يبا است اده از محافظ برا يمنيت اصول ايرعا -

 (Cدستگاه ) كلاس 

ك تكاه  يا از ن اوذ   يريجلاوو  يا كل دستگاه برايمحافظت از ان جار اطراف قطعه كار  -

 بفرگ از روتور به داخل قطعه

 ي، دستك ، لباس كار سسبان وليمنينك ، ك   ايبا است اده از ع يمنيت اصول ايرعا -

 رارت 

 توجهات زيست محيطي :

- 
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 بروه استاندارد آموزش 

 ي تحليل آموزش برگه -

 :  عنوان
 صلب  يبالانس روتورها

 زمان آموزش

 جمع عملي نظري 

11 22 33 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محيطي

 ، موادابزار  ،تجهيزات 

 مصرفي و منابع آموزشي

 ولتمتر -    دانش :
 واتمتر -
 بردارسنج -
 شگر آنالوگينما -
 تاليجيشگر دينما -
 لوسكوپياس -
 استروبوسكوپ -
 رسگر -
 نامومتريد -
شكل  يسكيروتور د -

 صلب
ه واه موتور ياتاقان تكي -
 كيدرواستاتيه
 روتور شبه صلب -
 ريروتور انعطاف )ذ -
 ستم محرک يس -

 ياتسمه
دان يستم محرک ميس -

 ييالقا
ستم محرک خود يس -

 (يك )انتگراليتحر
ستم محرک يس -

 ير با هوايك )ذيتحر
 فشرده

 ف كاريم -
 7بلوک  -
قابل  يغلتك ها -

 م ارت اعيتنظ
 نرالياسپ يكلگ -
 ياتاقان لغفشي -
 يدستگاه بالانس افق -

   2 صلب و انواع آن يروتورها -

   3.2 (Uper)مانده يعدم بالانس مجاز باق -

   1.2 ماندهيو عدم بالانس مجاز باق يرابطه جرم روتور، سرعت كار -

   3.2 تي يك يها درجه -

   3.2 روتورها يدسته بند -

: روش ياز ) روش تجربا يا ت بالانس ماورد ن ي ينحوه محاسبه ك -

 اتاقان(يمجاز  يروهاين
1 

  

   3.2 حيص حات تصح -

   1 يع آنبالانسيتوز -

   3.2 اتاقانيبدون  ياجفا -

   1 بالانس يمحورها -

   3.2 ها رابط -

ح يض بخا  و تصاح  يت تعاو يا باا قابل  يمونتااژ  يمجموعه ها -

 مونتاژ يخطاها
1 

  

   3.2 مدل( ين )روتورهايگفيجا يجرم ها -

    مهارت:

 يت )دساته بناد  يا  يو درجاه ك  يط كاار يشارا  ليه و تحليتجف -

 روتورها(

 2  

  0  يت بالانس از روش تجربي يمحاسبه ك -

  0  اتاقانيمجاز  يروهاينت بالانس از روش ي يمحاسبه ك -

  6  183 ين با نشان وذاردبالانس كر -

  3  ماندهين عدم بالانس باقييتع -

  3  مدهآت بالانس به دست ي ين درجه كييتع -

 نگرش :  

 در انجام محاسبات  دقت -
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 بروه استاندارد آموزش 

 ي تحليل آموزش برگه -

 :  عنوان
 صلب  يبالانس روتورها

 زمان آموزش

 جمع عملي نظري 

11 22 33 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محيطي

 ، موادابزار  ،تجهيزات 

 مصرفي و منابع آموزشي

دستگاه بالانس  - دقت در بالانس نمودن روتور -
 يعمود

دستگاه بالانس  -
 يورانش

 يميتور س -
 يانه مربيرا -
 دئو)رژكتوريو -
 كارآموز يف و صندليم -
 ت برديتخته وا  -
 ت برديك وايماژ -
 تخته )اک كن -
 اففارو نوشت A4بروه  -
 لباس كار -
 ايمني دستك  -
 ايمني نكيع -
 يمنيك   ا -
ا محافظ ي يمنيشه ايش -

 صورت
 هياول يهاجعبه كمك -
 يكپسول آت  نشان -
 يمرب يف و صندليم -

 به دست آمدهت بالانس ي ين درجه كييو صداقت در تع يريت )ذيمسئول -

 و بهداشت :  يايمن

ستم دستگاه و ناه  يس يا روشن بودن روتور از رويبا كنترل خاموش  يمنيت اصول ايرعا -

 آن يمشاهده )ره ها

 (Aا محافظ صورت )كلاسي يمنيشه ايبا است اده از ش يمنيت اصول ايرعا -

 (Bا محافظ صورت )كلاسي يمنيشه ايو ش يميبا است اده از تور س يمنيت اصول ايرعا -

ا اطاراف كال   يا جداشاونده و   يقطعه هاا  يبا است اده از محافظ برا يمنيت اصول ايرعا -

 (Cدستگاه ) كلاس 

ك تكه بفرگ ياز ن وذ  يريجلوو يا كل دستگاه برايمحافظت از ان جار اطراف قطعه كار  -

 از روتور به داخل قطعه

 ي، دستك ، لباس كار سسابان ولا  يمني، ك   انكيبا است اده از ع يمنيت اصول ايرعا -

 رارت 

 :  يتوجهات زيست محيط

- 
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 بروه استاندارد  آموزش 
  ي تحليل آموزش بروه -

 عنوان : 
 ريانعطاف )ذ يبالانس روتورها

 زمان آموزش

 جمع عملي نظري 

11 21 32 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محيطي

 ، موادابزار  ،تجهيزات 

 مصرفي و منابع آموزشي

 ولتمتر -    دانش :
 واتمتر -
 بردارسنج -
 شگر آنالوگينما -
 تاليجيشگر دينما -
 لوسكوپياس -
 استروبوسكوپ -
 رسگر -
 نامومتريد -
شكل  يسكيروتور د -

 صلب
ه واه موتور ياتاقان تكي -
 كيدرواستاتيه
ك ص حه يبا  يروتورها -

 حيتصح
با دو ص حه  يروتورها -

 حيتصح
  از دو يبا ب يروتورها -

 حيص حه تصح
 روتور خاردار -
 كشسان يروتور بدن -
 روتور س ت كشسان -
 روتور شبه صلب -
 ريروتور انعطاف )ذ -
 يستم محرک تسمه ايس -
دان يستم محرک ميس -

 ييالقا
ستم محرک خود يس -

 (يك )انتگراليتحر
ك يستم محرک تحريس -
 فشرده ير با هواي)ذ
 ف كاريم -
 7بلوک  -

   1.2 كير شكل )لاستييتغ -

   2 با بدنه كشسان يروتورها -

ده آل، شا ت  يا ك ايبا ش ت كشساان )شا ت الاسات    يروتورها -

 (يك عموميالاست
2   

   1 اتاقاني ير س تيثتأ -

   1 ستا و سرعت بحرانيا يعيفركانس طب -

   1.2 يخمش يمدل ها -

   2 ريانعطاف )ذ يات بالانس روتورهايفنون عمل -

    مهارت : 

  2  مختلف يبالانس در سرعت ها -

  2  كيروتور ش ت الاستبالانس  -

  2  كيبالانس روتور بدنه الاست -

  2  ريانعطاف )ذ يبالانس روتورها -

  1  يخمش ين مدل هاييتع -

 نگرش :  

 دقت در انجام محاسبات  -

 دقت در بالانس نمودن روتورها -

 ين مدل خمشييدر تع يريت )ذيمسئول -

 و بهداشت :  يايمن
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 بروه استاندارد  آموزش 
  ي تحليل آموزش بروه -

 عنوان : 
 ريانعطاف )ذ يبالانس روتورها

 زمان آموزش

 جمع عملي نظري 

11 21 32 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محيطي

 ، موادابزار  ،تجهيزات 

 مصرفي و منابع آموزشي

ستم دستگاه و نه يس يا روشن بودن روتور از رويبا كنترل خاموش  يمنياصول ات يرعا -

 آن يمشاهده )ره ها

م يقابل تنظ يغلتك ها -
 ارت اع

 نرالياسپ يكلگ -
 ياتاقان لغفشي -
 يدستگاه بالانس افق -
 يدستگاه بالانس عمود -
 يدستگاه بالانس ورانش -
 يمرب يف و صندليم -
 يانه مربيرا -
 دئو)رژكتوريو -
 كارآموز يف و صندليم -
 ت برديتخته وا  -
 ت برديك وايماژ -
 تخته )اک كن -
 و نوشت اففار A4بروه  -
 لباس كار -
 دستك  -
 نكيع -
 يمنيك   ا -
ا محافظ ي يمنيشه ايش -

 صورت
 يميتور س -
 هياول يجعبه كمك ها -
 يكپسول آت  نشان -

 (Aا محافظ صورت )كلاسي يمنيشه ايبا است اده از ش يمنيت اصول ايرعا -

 (Bا محافظ صورت )كلاسي يمنيشه ايو ش يميبا است اده از تور س يمنيت اصول ايرعا  -

ا اطاراف كال   يا جداشونده و  يقطعه ها يبا است اده از محافظ برا يمنيت اصول ايرعا  -

 (Cدستگاه ) كلاس 

ك تكاه  يا از ن اوذ   يريجلاوو  يا كل دستگاه بارا يمحافظت از ان جار اطراف قطعه كار  -

 بفرگ از روتور به داخل قطعه

 يول، دستك ، لباس كار سسبان يمنينك ، ك   ايبا است اده از ع يمنيت اصول ايرعا -

 رارت 

محافظت از ان جار اطراف قطعه كار يا كل دستگاه باراي جلاوويري از ن اوذ ياك تكاه       -

 بفرگ از روتور به داخل قطعه

رعايت اصول ايمني با است اده از عينك، ك   ايمني، دستك ، لباس كار سسبان ولاي   -

 رارت 

 توجهات زيست محيطي : 

- 
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 بروه استاندارد  آموزش 
  ي تحليل آموزش بروه -

 عنوان : 
  يدانيبالانس م

 زمان آموزش

 جمع عملي نظري 

10 22 33 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 
 مرتبط توجهات زيست محيطي

 ، موادابزار  ،تجهيزات 
 مصرفي و منابع آموزشي

 ولتمتر -    دانش :
 واتمتر -
 بردارسنج -
 شگر آنالوگينما -
 تاليجيشگر دينما -
 لوسكوپياس -
 استروبوسكوپ -
 رسگر -
 نامومتريد -
شكل  يسكيروتور د -

 صلب
ه واه موتور ياتاقان تكي -
 كياستاتدرويه
ك ص حه يبا  يروتورها -

 حيتصح
با دو ص حه  يروتورها -

 حيتصح
  از دو يبا ب يروتورها -

 حيص حه تصح
 روتور خاردار -
 كشسان يروتور بدن -
 روتور س ت كشسان -
 روتور شبه صلب -
 ريروتور انعطاف )ذ -
 ياستم محرک تسمهيس-
دان يستم محرک ميس -

 ييالقا
ستم محرک خود يس -

 (يك )انتگراليتحر
ك يستم محرک تحريس -
 فشرده ير با هواي)ذ
 ف كاريم -
 7بلوک  -

   1 يبالانس افق يدستگاه ها -

   1 يبالانس عمود يدستگاه ها -

   3.2 ابعاد و وزن روتور و ردود عدم بالانس -

   3.2 ديبازده تول -

   3.2 نسبت كاه  عدم بالانس -

   3.2 روتور يه واه هايتك -

   1 حينصب ص حه تصح محدوده -

   1 ستم محرک و ترمف روتوريس -

تاال و  يجي، ديآناالوگ، ناور   يشاگرها يلات بالانس )نماآابفار -
 يشگرهاي، نمايه ايت زاوي  موقعيبردارسنج، واتمتر، ولتمتر نما

 (ير قطبيمقاد
1.2   

   3.2 رسگرها -

   3.2 بره كردن ابفارآلات بالانسيكال يروش ها -

   1 محك يروتورها -

   3.2 ارتعاشات يط و تلرانس هايشرا -

   1 ك ص حهيدر  يدانيبالانس م يتئور -

   1 در دو ص حه يدانيبالانس م يتئور -

   1   از دو ص حهيدر ب يدانيبالانس م يتئور -

   1 يدانيط بالانس مي  شراي) -

     مهارت : 

)وزن موتور، ردود عادم باالانس،    يفن ين و مستندسازيتخم -
 د، ابعاد روتور و ...(يبازده تول

 2  

  2  حيتصحنصب ص حات روتور و محدودهيهاواههين تكييتع-

  3  بره كردن ابفارآلات بالانسيكال -

  2  ن نسبت كاه  بالانسييتع -

  2  يفن يداده ها يجمع آور -

  2  يفن يداده ها يابيارز -

  0  ك ص حهيدر  يدانيبالانس م -

  0  در دو ص حه يدانيبالانس م -

  0    از دو ص حهيدر ب يدانيبالانس م -

 نگرش : 
 حيه واه روتور و محدوده نصب ص حات تصحين تكييار در تعيدقت بس -
 در بالانس نمودن روتور ها دقت -
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 بروه استاندارد  آموزش 
  ي تحليل آموزش بروه -

 عنوان : 
  يدانيبالانس م

 زمان آموزش

 جمع عملي نظري 

10 22 33 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 
 مرتبط توجهات زيست محيطي

 ، موادابزار  ،تجهيزات 
 مصرفي و منابع آموزشي

م يقابل تنظ يغلتك ها - دستگاه يفن يند مستندسازيو صداقت در فرآ يريت )ذيمسئول -
 ارت اع

 نرالياسپ يكلگ -
 ياتاقان لغفشي -
 يدستگاه بالانس افق -
 يدستگاه بالانس عمود -
 يدستگاه بالانس ورانش -
 يميتور س -
 يمرب يف و صندليم -
 يانه مربيرا -
 دئو)رژكتوريو -
 كارآموز يف و صندليم -
 ت برديتخته وا  -
 ت برديك وايماژ -
 تخته )اک كن -
 و نوشت اففار A4بروه  -
 لباس كار -
 ايمني دستك  -
 ايمني نكيع -
 يمنيك   ا -
ا محافظ ي يمنيشه ايش -

 صورت
 هياول يهاجعبه كمك -
 يكپسول آت  نشان -
 

 و بهداشت :  يايمن
ستم دستگاه و نه يس يا روشن بودن روتور از رويبا كنترل خاموش  يمنيت اصول ايرعا -

 آن يمشاهده )ره ها
 (Aا محافظ صورت )كلاسي يمنيشه ايبا است اده از ش يمنيت اصول ايرعا -
محاافظ صاورت   ا يا  يمنا يشاه ا يو ش يميباا اسات اده از تاور سا     يمنا يت اصول ايرعا  -

 (B)كلاس
ا اطاراف كال   يا جداشونده و  يقطعه ها يبا است اده از محافظ برا يمنيت اصول ايرعا  -

 (Cدستگاه ) كلاس 
ك تكاه  يا از ن اوذ   يريجلاوو  يا كل دستگاه بارا يمحافظت از ان جار اطراف قطعه كار  -

 بفرگ از روتور به داخل قطعه
 ي، دستك ، لباس كار سسبان وليمنينك ، ك   ايبا است اده از ع يمنيت اصول ايرعا -

 رارت 

 :  يتوجهات زيست محيط
- 
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 بروه استاندارد  آموزش 

 ي تحليل آموزش برگه -

 عنوان : 

 ح ارتعاشي  تصحيآزما

 زمان آموزش

 جمع عملي نظري 

13 23 33 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محيطي

مصرفي و  ، موادابزار  ،تجهيزات 

 منابع آموزشي

 ولتمتر -    دانش :
 واتمتر -
 بردارسنج -
 شگر آنالوگينما -
 تاليجيشگر دينما -
 لوسكوپياس -
 استروبوسكوپ -
 رسگر -
 نامومتريد -
 شكل صلب يسكيروتور د -
ه واه موتور ياتاقان تكي -
 كياستاتدرويه
ك ص حه يبا  يروتورها -

 حيتصح
 حيبا دو ص حه تصح يروتورها -
  از دو ص حه يبا ب يروتورها -

 حيتصح
 روتور خاردار -
 كشسان يروتور بدن -
 روتور س ت كشسان -
 روتور شبه صلب -
 ريروتور انعطاف )ذ -
 ياستم محرک تسمهيس-
 ييدان القايستم محرک ميس -
ك يستم محرک خود تحريس -

 (ي)انتگرال
ر يك )ذيستم محرک تحريس -
 فشرده يهوا با

   2 حيهنگام تصح يخطاها -

   1 روتور يدارينا)ا -

جرم،  ييجرم، جابجاح عدم بالانس )اففودن يانواع تصح -

 برداشتن جرم(
2.2   

   3.2 حيزمان تصح -

   1.2 حيشات تصحيانجام آزما يروش ها -

   1 روتور يدارياز نا)ا يت بالانس ناشي يك يت هايمحدود -

   1.2 در بالانس يكيمكان يخطاها -

    مهارت : 

 يابيمانده قابال دسات  ين عدم بالانس باقي  كمتريآزما -

(Umax) 
 2  

  2  (URR)  نسبت كاه  عدم  بالانس يآزما -

  2   (Isc) ياز عدم بالانس كو)ل ي  تداخل ناشيآزما -

  2  وذاشتن و برداشتن روتور -

  0  له اففودن جرميح عدم بالانس به وسيتصح -

  0  جرم ييله جابجايح عدم بالانس به وسيتصح -

  0  له برداشتن جرميح عدم بالانس به وسيتصح -

 نگرش : 

 روتور ييشات و جابجايار در انجام آزمايدقت بس -

 مختلف يح عدم بالانس در روش هايدقت در تصح -

 و بهداشت :  يايمن

ساتم  يس يا روشان باودن روتاور از رو   يا با كنترل خاموش  يمنيت اصول ايرعا -
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 بروه استاندارد  آموزش 

 ي تحليل آموزش برگه -

 عنوان : 

 ح ارتعاشي  تصحيآزما

 زمان آموزش

 جمع عملي نظري 

13 23 33 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محيطي

مصرفي و  ، موادابزار  ،تجهيزات 

 منابع آموزشي

 ف كاريم - آن يدستگاه و نه مشاهده )ره ها
 7بلوک  -
 م ارت اعيقابل تنظ يغلتك ها -
 نرالياسپ يكلگ -
 ياتاقان لغفشي -
 يدستگاه بالانس افق -
 يدستگاه بالانس عمود -
 يدستگاه بالانس ورانش -
 يميتور س -
 يمرب يف و صندليم -
 يانه مربيرا -
 دئو)رژكتوريو -
 كارآموز يف و صندليم -
 ت برديتخته وا  -
 ت برديك وايماژ -
 تخته )اک كن -
 و نوشت اففار A4بروه  -
 لباس كار -
 ايمني دستك  -
 ايمني نكيع -
 يمنيك   ا -
 ا محافظ صورتي يمنيشه ايش -
 هياول يجعبه كمك ها -
 يكپسول آت  نشان -

 (Aا محافظ صورت )كلاسي يمنيشه ايبا است اده از ش يمنيت اصول ايرعا -

ا محاافظ صاورت   ي يمنيشه ايو ش يميبا است اده از تور س يمنيت اصول ايرعا  -

 (B)كلاس

ا اطراف يجداشونده و  يقطعه ها يبا است اده از محافظ برا يمنيت اصول ايرعا  -

 (Cكل دستگاه ) كلاس 

ك يا از ن اوذ   يريجلوو يا كل دستگاه برايمحافظت از ان جار اطراف قطعه كار  -

 تكه بفرگ از روتور به داخل قطعه

، دساتك ، لبااس كاار    يمنا ي، ك ا  ا نكيبا است اده از ع يمنيت اصول ايرعا -

 رارت  يسسبان ول

 :  يتوجهات زيست محيط

- 
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 بروه استاندارد تجهيفات -

 توضيحات تعداد مشخصات فني و دقيق نام رديف

  عدد 1 شكل صلب يسكيد روتور  1
  عدد 1 حيك ص حه تصحيبا  روتور  2
  عدد 1 حيبا دو ص حه تصح روتور  3
  عدد 1 حي  از دو ص حه تصحيبا ب روتور  4
  عدد 1 ش ت با خار كامل روتور  5
  عدد 1 كشسان يبدن روتور  6
  عدد 1 س ت كشسان روتور  7
  عدد 1 شبه صلب روتور  8
  عدد 1 ريانعطاف )ذ روتور  9
  عدد 1        به ابعاد ف كاريم  11
  عدد 1 كيدرواستاتيه ياتاقان هايبا  ه واه روتوريتك  11
  عدد 1 م ارت اعيت تنظيبا قابل ييبا غلتك ها ه واه روتوريتك  12
  عدد 1 شكل Vبا بلوک  ه واه روتوريتك  13
  عدد 1        به قطر نرالياسپ يكلگ  14
  عدد 1 يلغفش اتاقاني  15
  عدد 1 با تسمه تخت يستم محرک تسمه ايبا س يدستگاه بالانس افق  16

 يدستگاه بالانس عمود  17
كوسك با  يكيالكتر يچرهايآرم يف برايم يدارا

 ل جداوانهيدستگاه در
  عدد 1

  عدد 1  دستگاه بالانس ورانشي  18

 آنالوگ لوسكوپياس  19

 كاناله آنالوگ، تنظيم اتوماتيك مبناي زماني،  2
 نماهاي مكان  نماي  مقادير بر روي نمايشگر،

V∆  . ا   %V∆ .اVdb∆. اVT∆/1ا .
PHASE ،  17اشعه كاتديKV  با روشنايي

تكنولوژي ساخت  ، A,Bرالت سوئيپ  بسيار بالا،
SMT 

  عدد 1

 استروبوسكوپ  21
دقت: ، زنونfpm 40000 تا fpm 12000 از

رزولوشن ، ثانيه 3.3زمان نمونه ويري ، % وارد3.2
3.1 

  عدد 1

  عدد MS - 2218-4 1 (R.P.M - 60 KW 6000) نامومتريد  21

 رايانه مربي  22
 :  SpcباP4 رداقل

1G RAM ,256 MVGA ,LCD15, 

DVDRW, CPU 2.66 Dual Core 

  عدد1

 DP:2000 lumens ديتا )رژكتور و )رده مربوطه  23

Sc: 1.6*2.4 m 
  عدد1
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 بروه استاندارد تجهيفات -

 توضيحات تعداد مشخصات فني و دقيق نام رديف

 ميف و صندلي مربي  24
 صندلي وردان

Dim Desk :1*1.6 m 
  عدد1

 ميف و صندلي كارآموز  25
 صندلي وردان

Dim Desk :0.8*1.2 m 
  عدد 2

  عددDim Board:1.6*2.4 m 1 تخته وايت برد  26
  عدد1 فومي تخته )اک كن  27
  عدد1 سهار كيلويي CO2واز  كپسول آت  نشاني  28

 هاي اوليهجعبه كمك   29

)ارسه سه -با محتويات  32.2*20*6.2جعبه فلفي 
واز نخ دار -عدد133سسب زخم - عدد2ووش 

واز -عدد 12  2*2واز استريل - عدد 2   12*23
وارو -عدد 1كيسه يخ -عدد 13 7.2*7.2استريل 

 7.2باند كشي -عدد2سانتي  6باند زخم - عدد1
)د سشم - ددع 1ماسك تن سي -عدد2سانتي 
 1)توي اورژانس -عدد1قيچي -عدد 2استريل 

 1)نبه هيدروفيل -رول 2سسب ود رساسيت -عدد
 عدد 13سنجاق -عدد6دستمال ود ع وني -بسته

  عدد1

31      

31      

32      

33      

34      

 

 توجه : 

 نفر در نظر گرفته شود . 15تجهيزات براي يک کارگاه به ظرفيت  -
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 مواد بروه استاندارد -

 توضيحات  تعداد  مشخصات فني و دقيق  نام  رديف

 عددي 233 بسته A4 70 or 80 gr 1 كاغذ  1

 ماژيك  2
و معمولي در سهار رنگ مشكي،  وايت برد

 قرمف ، آبي و سبف
  سري 2

  سري 2 خودكار آبي، مشكي، قرمف ،سبف نوشت اففار  3
  مترمربع 12 براي ر اظت كاربر تور سيمي  4
5      
6      
7      
8      
9      
11      
11      
12      
13      
14      
15      
16      
17      
18      
19      
21      
21      
22      
23      
24      
25      
26      

 

 توجه : 

 محاسبه شود . نفر 15و يک کارگاه به ظرفيت مواد به ازاء يک نفر  -
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 بروه استاندارد ابفار -

 توضيحات تعداد و دقيق مشخصات فني نام رديف

  عدد 2 يتاليجيد ولتمتر  1
عدد 2 ديجيتالي واتمتر  2   
عدد 2  بردارسنج  3   
عدد 2 آنالوگ نمايشگر  4   
عدد 2 ديجيتال نمايشگر  5   
عدد 2  رسگر  6   
عدد 2  دينامومتر  7   
8      
9      
11      
11      
12      
13      
14      
15      
16      
17      
18      
19      
21      
21      
22      
23      
24      
25      
26      
27      
28      
29      
31      

 

 توجه : 

 ابزار به ازاء هر سه نفر محاسبه شود . -
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  ) اصلي مورد است اده در تدوين و آموزش استاندارد (منابع و نرم اففار هاي آموزشي  -

 يا توليدكنندهناشر  نشرمحل نشرسال مترجم مولف عنوان منبع يا نرم اففار رديف

 دريهاتو اشنا بالانس يفناور  1
 يمسعود سلك

  ين دروي/رام
 )عج( يا مهدي تهران 1382

 بالانس رات ويو تعم ينگهدار يموزشآجفوه   2
 يشركت مهندس

 ن دان يتدو
 متد اراک 1383 -

 ارتعاشات يموزشآجفوه   3
 يشركت مهندس

 ن دان يتدو
 متد اراک 1383 -

4        

5        

6        

7        

 

 
 

 

 

 

   محتواهاي آموزشي ) )يشنهادي وروه تدوين استاندارد ( علاوه بر منابع اصليمنابع و ساير  -

 مترجم/ مولف / مول ين سال نشر نام كتاب يا جفوه رديف

 مترجمين

 توويحات ناشر محل نشر

1         

2         

3         

4         

5         

6         

7         
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 فهرست سايت هاي قابل است اده در آموزش استاندارد -

 رديف عنوان

www.forum-fullsite.ir 8  

www.ssmobtaker.blogfa.com 9  

www.tavator.com 10  

www.technosfans.com 11  

www.indiamart.com 12  

www.mbsbalans.com 13  

www.koh-tect.ir 14  

 15  

 16  

 17  

 18  

 19  

 20  

 21  

 22  

 23  

 24  

 25  

 26  

 27  

 

http://www.forum-fullsite.ir/
http://www.ssmobtaker.blogfa.com/
http://www.tavator.com/
http://www.technosfans.com/
http://www.indiamart.com/
http://www.mbsbalans.com/
http://www.koh-tect.ir/

