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  تعميركار ماشين تايپ: نام شغل 

    استاندارد خلاصه 
  تعريف مفاهيم سطوح يادگيري

   به مفهوم قدرت انجام كار:توانايي/ به مفهوم مباني مطالب نظري : اصول/  به مفهوم داشتن اطلاعات كامل:شناسايي/ به مفهوم داشتن اطلاعات مقدماتي:آشنايي

  :شغل مشخصات عمومي
 يرهاين تحريل ساختمان ماشيه و تحلي شود كه بتواند از عهده تجزي اطلاق ميپ به كسيان تيماشتعميركار 

ر و ي ، تعميابيب يكرو پروسسور، عيد ، مادر بورد ، مير صفحه كلي و تعميابيب يص ، عي تشخييمختلف ، توانا
 چاپ و ض قسمت ترانسپورت و قسمت سطر بالا ، قسمت جابجا كننده حروف و نوار ، قسمت چكشيتعو
 .دي برآيتاليجيشگر دينما

   :ورودي ويژگي هاي كارآموز
  ديپلم : ميزان تحصيلات حداقل 
  سلامت كامل جسمي و ذهني: توانايي جسميحداقل 

  - :مهارت هاي پيش نياز اين استاندارد

  :موزشي آ دوره طول
  ساعت      616        :                 آموزش    دوره طول

  ساعت     268       :                ظريـ زمان آموزش ن
  ساعت      348      :                 ـ زمان آموزش عملي

  ساعت          -      :     كارآموزي در محيط كارـ زمان 
   ساعت          -      :                    پروژهاجراي ـ زمان 

 ساعت          -          :    زمان سنجش مهارت        ـ

   :روش ارزيابي مهارت كارآموز
  %25: )دانش فني(سنجش نظري امتياز - 1
  %75 : سنجش عملي امتياز- 2
  %10:  امتياز سنجش مشاهده اي-1-2
 %65:  امتياز سنجش نتايج كار عملي-2-2

   :هاي نيروي آموزشي ويژگي
  :حداقل سطح تحصيلات 

  و دارا بودن كارت مربيگري ) ترجيحاً الكترونيك(داراي مدرك ليسانس برق  
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  تعميركار ماشين تايپ: نام شغل
 فهرست توانايي هاي شغل 

 عنوان توانايي رديف

  توانايي شناخت اصول و مباني الكتريسيته  1
  توانايي شناخت قطعات الكتريكي و كار با آن ها  2
  توانايي كار با دستگاه اسيلوسكوپ  3
  به جريان و ولتاژ متناوبتوانايي اندازه گيري و محاس  4
  توانايي بررسي عملكرد خازن در جريان مستقيم و متناوب  5
  توانايي بررسي عملكرد سيم پيچ در جريان مستقيم و متناوب  6
  )صافي(توانايي بررسي مدارات فيلتر   7
  توانايي بررسي مشخصات و خصوصيات ديود  8
  ستورهاي پيونديتوانايي باياس نمودن و تجزيه و تحليل ترانزي  9
  توانايي بررسي ترانزيستورهاي اثر ميداني  10
  توانايي تجزيه و تحليل و بررسي تقويت كننده هاي تفاضلي و عملياتي  11
  توانايي تجزيه و تحليل و بررسي تنظيم كننده هاي ولتاژ  12
  توانايي بررسي نيمه هادي هاي چند لايه  13
  اپيتوانايي كار بر روي فيبر مدار چ  14
  توانايي بررسي وتجزيه وتحليل ساختمان ماشين تحريرهاي مختلف  15
  توانايي تشخيص ، عيب يابي و تعمير منبع تغذيه ماشين تحرير  16
  توانايي تشخيص ، عيب يابي و تعمير صفحه كليد  17
  توانايي عيب يابي و تعمير قسمت مادر بورد ميكروپروسسور  18

بعنوان حركت ) كريج(عيب يابي ، تعمير و تعويض  قسمت ترانسپورت توانايي تشخيص عملكرد ،   19
  دهنده پرينتر به راست و چپ

  توانايي عيب يابي ، تعمير و تعويض قسمت سطر بالابر  20
  )selection(توانايي تشخيص عيب ، تعمير و تعويض در قسمت جابجا كننده حروف   21
  سمت نوارتوانايي تشخيص عيب ، تعمير و تعويض در ق  22
  (hammer)توانايي بررسي عملكرد و عيب يابي و تعمير و تعويض در قسمت چكش چاپ  23
 توانايي بررسي ، عيب يابي ، تعمير و تعويض قسمت نمايشگر ديجيتالي  24
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  تعميركار ماشين تايپ :نام شغل

 اهداف و ريزبرنامه درسي

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

  4  -  4  ي شناخت اصول و مباني الكتريسيتهتواناي  1

       آشنايي با طبقه بندي اجسام از نظر هدايت الكتريكي  1-1

        )هادي(رسانا  -  

        )عايق( نارسانا -  

        )نيمه رسانا( نيمه رسانا -  

2-1  
آشنايي با تبديل مقياس ها به يكديگر و مقادير آنها 

)m,µ,n,p,k,M,G(   
      

        قانون كولنآشنايي با   3-1

        آشنايي با ميدان الكتريكي  4-1

        آشنايي با اختلاف پتانسيل الكتريكي و اندازه آن  5-1

        آشنايي با شدت جريان الكتريكي  6-1

        آشنايي با مفهوم مقاومت الكتريكي  7-1

        آشنايي با قانون اهم  8-1

        آشنايي با تعريف مدار الكتريكي  9-1

      با مفهوم توا نآشنايي  10-1

  50  25  25  توانايي شناخت قطعات الكتريكي و كار با آن ها  2

        آشنايي با مقاومت و انواع آن  1-2

         مقاومت ثابت-  

        )پتانسيومتر( مقاومت متغير -  

        آشنايي با كد هاي رنگي مقاومت ها  2-2

        آشنايي با رمز عددي مقاومت ها  3-2

       ملكرد مقاومت متغيرآشنايي با ع  4-2

        آشنايي با مقاومت هاي متغير وابسته  5-2

       LDR مقاومت وابسته به نور -  
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

        )NTC,PTC( مقاومت وابسته به حرارت يا ترميستور -  

       VDRسته به ولتاژ  مقاومت واب-  

        اشنايي با مشخصات مقاومت با پارا مترهاي مقاومت  6-2

         مقدار اهمي مقاومت-  

         توان مجاز-  

        )tolerance( درصد خطا -  

         ضريب حرارتي-  

        حداكثر ولتاژ قابل حمل-  

        آشنايي با سري بستن مقاومت ها  7-2

        قاومت هاآشنايي با موازي بستن م  8-2

         موازي بستن مقاومت ها–آشنايي با سري   9-2

        آشنايي با توان مجاز در مقاومت معادل  10-2

        )DC,AC(آشنايي با منابع ولتاژ   11-2

        آشنايي با منبع جريان  12-2
        آشنايي با قانون نورتن  13-2

        آشنايي با قانون تونن  14-2

        ا مولتي مترهاي آنالوگ و ديجيتالشناسايي اصول كار ب  15-2

        شناسايي اصول بستن مقاومت ها به صورت سري  16-2

        شناسايي اصول بستن مقاومت ها به صورت موازي  17-2

        شناسايي اصول قرار دادن پتانسيومتر و كار با آن  18-2

        شناسايي اصول كار با مقاومت وابسته به ولتاژ  19-2

        اصول كار با مقاومت وابسته به حرارتشناسايي   20-2

        شناسايي اصول كار با مقاومت وابسته به نور  21-2
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

  16  12  4  توانايي كار با دستگاه اسيلوسكوپ  3

        كوپاسيلوسآشنايي با كليدهاي   1-3

و چگـونگي تنظـيم نمـودن    ) calibration(آشنايي با ترمينـال تنظـيم        2-3
 اسيلوسكوپ 

      

        اسيلوسكوپآشنايي با اصول كار با   3-3

        اسيلوسكوپشناسايي اصول تنظيم نمودن   4-3

        اسيلوسكوپشناسايي اصول كار با    5-3

  8  2  6  اوبتوانايي اندازه گيري و محاسبه جريان و ولتاژ متن  4

        آشنايي با انواع موجهاي متناوب و مفهوم دوره تناوب و فركانس  1-4

        آشنايي با موج سينوسي  2-4
        آشنايي با جريان متناوب  3-4

        آشنايي با اختلاف فاز   4-4

        آشنايي با مشخصه هاي مقدار جريان و ولتاژ متناوب  5-4

        )peak(آشنايي با مقدار نوك   6-4

        )peak to peak(آشنايي با مقدار نوك به نوك   7-4

        آشنايي با مقدار متوسط  8-4

        آشنايي با مقدار موثر  9-4

        آشنايي با توان مصرفي مقاومت در جريان متناوب  10-4

شناسايي اصول اندازه گيري مقدار موثر موج سينوسي با استفاده از   11-4
  اسيلوسكوپ

      

  20  12  8  سي عملكرد خازن در جريان مستقيم و متناوبتوانايي برر  5

        آشنايي با خازن ثابت و انواع آن  1-5

         خازن سراميكي-  
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

         خازن ميكا-  

        خازن كاغذي-  

        خازن الكتروليتي-  

        آشنايي با خازن متغير و انواع آن  2-5

         خازن واريابل-  

         خازن تريمر-  

        آشنايي با ظرفيت خازن  3-5

        آشنايي با مقدار انرژي ذخيره شده در خازن  4-5

        آشنايي با ثابت زماني خازن  5-5

        آشنايي با رمز عددي ظرفيت خازن  6-5

        آشنايي با مشخصات خازن  7-5

        tolerance درصد خطاي خازن -  

         ولتاژ مجازي خازن -  

         ضريب حرارتي خازن-  

         نشت خازن-  

         تلفات در خازن-  

         ضريب خود القايي خازن-  

        آشنايي با سري كردن خازن ها  8-5

        آشنايي با موازي كردن خازن ها  9-5

        شناسايي اصول عيب يابي خازن  10-5

        آشنايي با خازن در مدارهاي جريان متناوب  11-5

        آشنايي با مقاوت ظاهري خازن يا عكس العمل خازني  12-5

       c  xآشنايي با قوانين مربوط به  13-5
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

        ولتاژ دو سر خازن در مقايسه با جريان عبوري از آن آشنايي با   14-5

        شناسايي اصول تست خازن با مولتي متر  15-5

        شناسايي اصول سري و موازي نمودن خازن ها و بررسي روابط آنها  16-5

        شناسايي اصول شارژ و دشارژ نمودن خازن   17-5

        يان در خازنشناسايي اصول بررسي اختلاف فاز ولتاژ و جر  18-5

توانايي بررسي عملكرد سيم پيچ در جريان مستقيم و   6
  متناوب

8  12  20  

        آشنايي با ساختمان سلف و ميدان مغناطيسي اطراف آن  1-6

        آشنايي با جريان القايي  2-6

        آشنايي با خود القايي سلف و ضريب خود القا  3-6

        آشنايي با جهت ولتاژ القايي  4-6

        آشنايي با شارژ و دشارژ سلف  5-6

       ACآشنايي با كاربرد سلف در مدارهاي   6-6

        آشنايي با ضريب خود القايي متغير  7-6

        آشنايي با ضريب خود القايي متقابل  8-6

        آشنايي با ضريب خود القايي در سري و موازي   9-6

       L  Xآشنايي با قوانين مربوط به  10-6

        با ترانسآشنايي   11-6

        آشنايي با روابط توان و جريان در ترانس  12-6

        آشنايي با تطبيق امپدانس  13-6

        آشنايي با تلفات ترانس  14-6

        شناسايي خرابي هاي ترانس تغذيه  15-6

        شناسايي اصول بررسي شارژ و دشارژ سيم پيچ  16-6
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 رنامه درسي اهداف و ريزب

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

        شناسايي اصول بررسي اختلاف فاز جريان و ولتاژ در سلف  17-6

        شناسايي اصول اندازه گيري اختلاف فاز با استفاده از اسيلوسكوپ  18-6

  10  8  2  )صافي(توانايي بررسي مدارات فيلتر   7

        آشنايي با صافي و انواع آن  1-7

         صافي پايين گذر-  

         صافي بالا گذر-  

         صافي ميان گذر-  

         صافي ميان نگذر-  

شناسايي اصول بستن صافي پايين گذر و تجزيه و تحليل آن با استفاده از   2-7
  اسيلوسكوپ

      

شناسايي اصول بستن صافي بالا گذر و تجزيه و تحليل آن با استفاده از   3-7
  اسيلوسكوپ

      

شناسايي اصول بستن صافي هاي ميان گذر و ميان نگذر و تجزيه و   4-7
  تحليل آنها با استفاده از اسيلوسكوپ

      

  40  25  15  توانايي بررسي مشخصات و خصوصيات ديود   8

        آشنايي با هادي ها  1-8

        )Ge,Si(آشنايي با نيمه هادي ها   2-8

        آشنايي با ساختمان كريستال سيليسيم  3-8

       P كريستال -  

         N كريستال -  

        آشنايي با جريان الكترون و حفره ها  4-8

        )P-N(آشنايي با ساختمان كريستالي ديود   5-8

        آشنايي با منطقه تخليه ديود  6-8
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

        آشنايي با افزايش هدايت نيمه هادي ها  7-8

        آشنايي با ديود باياس نشده   8-8

        آشنايي با باياس مستقيم  9-8

        آشنايي با باياس معكوس  10-8

        آشنايي با مفهوم شكست  11-8

        آشنايي با منحني مشخصه ديود ايده آل و واقعي  12-8

        ي متر ديجيتال و آنالوگشناسايي اصول تست ديود توسط مولت  13-8

        شناسايي اصول بررسي ديود در باياس مستقيم   14-8

        شناسايي اصول بررسي ديود در باياس معكوس  15-8

        آشنايي با ترانس منبع تغذيه  16-8

        آشنايي با يكسو ساز نيم موج  17-8

        آشنايي با يكسو ساز تمام موج  18-8

        ز پلآشنايي با يكسو سا  19-8

        صافي منبع تغذيه) فيلتر (آشنايي با   20-8

        آشنايي با منبع تغذيه متقارن  21-8

        شناسايي اصول بستن مدار يكسو ساز نيم موج  22-8

        شناسايي اصول بستن مدار يكسو ساز تمام موج دوديودي و بررسي آن  23-8

         و بررسي آنشناسايي اصول بستن مدار يكسو ساز تمام موج پل  24-8

        آشنايي با ديود زنر  25-8

        آشنايي با مدار تثبيت كننده ولتاژ  26-8

        آشنايي با قطعات نوري الكترونيك و انواع آن  27-8

         ديود نوراني-  
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

        )segment-7( نمايشگر هفت قطعه اي -  

         ديود نوري-  

        )اپتوكوپلر( زوج نوري -  

        )tunnel(و تونلي ) schottky(آشنايي با ديود شاتكي   28-8

        آشنايي با ديود خازني و يا وركتور  29-8

        آشنايي با وريستور  30-8

و ) يكايي ، ژاپني ، اروپاييآمر( آشنايي با استاندارد نامگذاري ديود ها   31-8
  جدول آنها

      

        شناسايي اصول خواندن كتاب معادلات و مشابهات نيمه هاديها  32-8

توانايي باياس نمودن و تجزيه و تحليل ترانزيستورهاي   9
  پيوندي

12  10  22  

        آشنايي با ترانزيستورهاي پيوندي و انواع آن  1-9

2-9  - PNP       

  - NPN        

        ايي با ناحيه فعال آشن  2-9

        آشنايي با ناحيه قطع  3-9

        آشنايي با ناحيه اشباع  4-9

       DCآشنايي با نقطه كار و خط بار   5-9

        آشنايي با جريان هاي ترانزيستور و نواحي كار آنها  6-9

        آشنايي با منحني مشخصه ترانزيستور  7-9

        ستور هاآشنايي با استاندارد نامگذاري ترانزي  8-9

        آشنايي با تركيب هاي متفاوت باياس ترانزيستور   9-9

         مدار باياس ثابت-  
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

         كلكتور- مدار باياس بيس-  

         مدار باياس تقسيم ولتاژ-  

        آشنايي با مقادير حد ترانزيستور ها  10-9

        شناسايي اصول قرار دادن ترانزيستور در ناحيه قطع  11-9

        شناسايي اصول بدست آوردن منحني مشخصه ترانزيستور   12-9

شناسايي اصول تست و امتحان ترانزيستورها و تشخيص پايه ها و نوع   13-9
  آن با مولتي متر آنالوگ

      

  18  8  10  ررسي ترانزيستورهاي اثر ميدانيتوانايي ب  10

        آشنايي با ترانزيستور هاي اثر ميداني و انواع آنها  1-10

 JEFT) Junction Field Effectآشنايي با ترانزيستور   2-10

Transistor(  
      

        JEFTآشنايي با طرز كار و مشخصات   3-10

        JEFTآشنايي با مدارهاي باياس   4-10

        ستقل باياس م-  

         باياس سرخود-  

         باياس سرخود با تقسيم ولتاژ-  

        آشنايي با باياس درين مشترك  5-10

        آشنايي با باياس سورس مشترك  6-10

        آشنايي با باياس گيت مشترك  7-10

 MOSFET (Metal-Oxideآشنايي با ترانزيستور  8-10

Semiconductor Field- Effect Transistor) انواع آن و  
      

         تخليه اي -  

         ارتقايي-  

        MOSFETآشنايي با كار برد هاي   9-10
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

       MOSFETآشنايي با نحوه حفاظت گيت در  10-10
         كننده درين مشتركشناسايي اصول بستن مدار تقويت 11-10
        شناسايي اصول بستن مدار تقويت كننده سورس مشترك 12-10

توانايي تجزيه و تحليل و بررسي تقويت كننده هاي تفاضلي   11
  و عملياتي

8  12  20  

        آشنايي با تقويت كننده هاي تفاضلي  1-11

        فاضليآشنايي با بلوك دياگرام و ساختمان داخلي تقويت كننده هاي ت  2-11

         تقويت كننده هاي تفاضليdcآشنايي با رفتار   3-11

         تقويت كننده هاي تفاضليacآشنايي با رفتار   4-11

        )Op-Amp(آشنايي با تقويت كننده عملياتي ايده آل  5-11

        آشنايي با تقويت كننده عمليات واقعي  6-11

        آشنايي با مقاومت هاي ورودي و خروجي  7-11

        )مثبت و منفي(آشنايي با بهره ولتاژ   8-11

        آشنايي با مدار حلقه باز تقويت كننده عملياتي  9-11

 –وارونگر (آشنايي با مدار حلقه بسته تقويت كننده عملياتي و انواع آن  10-11
  ) ناوارونگر

      

        )مثبت و منفي( جمع كننده -  

        )فيلتر پايين گذر( انتگرال گير -  

        )فيلتر بالاگذر(مشتق گير  -  

         بافر-  

        شناسايي اصول بستن مدار جمع كننده مثبت و منفي  11-11

        شناسايي اصول بستن مدار انتگرال گير 12-11

        شناسايي اصول بستن مدار مشتق گير 13-11
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 موزشزمان آ
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

معكوس (شناسايي اصول بستن مدار تقويت كننده ولتاژ با بهره منفي  14-11
  )كننده

      

غير معكوس (شناسايي اصول بستن مدار تقويت كننده ولتاژ با بهره مثبت  15-11
  )كننده 

      

  12  6  6  توانايي تجزيه و تحليل و بررسي تنظيم كننده هاي ولتاژ   12

        ايي با تنظيم كننده ولتاژ با استفاده از ديود زنرآشن  1-12

        آشنايي با تنظيم كننده ولتاژ ترانزيستوري  2-12

        آشنايي با تنظيم كننده ولتاژ مدار مجتمع  3-12

شناسايي اصول بستن مدار تنظيم كننده ولتاژ با استفاده از مدار هاي مدار   4-12
 7905و7805مجتمع هاي 

      

  10  4  6  ي بررسي نيمه هادي هاي چند لايه تواناي  13

 SCRآشنايي با يكسو كننده هاي كنترل شونده سيليكوني  1-13

Controlled Rectifier)  Silicon(   
      

        آشنايي با كليد هاي كنترل شونده سيليكوني  2-13

        )GTO) Gate Turn –Off Thristorآشنايي با   3-13

        )Diak(آشنايي با دياك   4-13

        )Triak(آشنايي با ترياك   5-13

        شناسايي اصول بستن مدار كنترل فاز نيم موج با مقاومت متغير  6-13

  16  12  4  توانايي كار بر روي فيبر مدار چاپي  14

        آشنايي با هويه و انواع آن  1-14

        آشنايي با انواع سيم لحيم متناسب با قطعه  2-14

        آشنايي با قلعه كش  3-14

        شناسايي اصول كار با هويه و قلع كش  4-14
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

        آشنايي با فيبر مدار چاپي و انواع آن  5-14
        آشنايي با نحوه پياده كردن نقشه هاي اوليه بر روي فيبر   6-14
 شناسايي اصول طراحي و ساخت يك مدار منبع تغذيه تمام موج با مدار   7-14

  مجتمع برروي فيبر مدار چاپي
      

 يرهاين تحريل ساختمان ماشيه وتحلي وتجزي بررسييتوانا  15
  مختلف

10  15  25  

        رين تحريخچه ساخت ماشي با تارييآشنا  1-15
        كيآشنايي با مكانيزم عملكرد ماشين تحرير مكاني  2-15
        آشنايي با مكانيزم عملكرد ماشين تحرير الكترومكانيكي  3-15
        آشنايي با مكانيزم عملكرد ماشين تحرير الكترونيكي  4-15
        شناسايي اصول تجزيه وتحليل انواع ماشين تحرير  5-15

ن يه ماشير منبع تغذي و تعميابيب يص ، عي تشخييتوانا  16
  ريتحر

10  15  25  

        ي با بلوك دياگرام منبع تغذيهآشناي  1-16
        آشنايي با قسمت هاي مختلف منبع تغذيه  2-16

         فيوزها-  
        يكسو كننده هاي پل-  
         رگولاتور ولتاژ-  

        آشنايي با قسمت كنترل منبع تغذيه  3-16
        هاي مختلف هاي منبع تغذيه در ماشين آشنايي با خروجي  4-16
        عيب يابي و تعمير منبع تغذيه ماشين تحريرشناسايي اصول   5-16

  25  15  10  دير صفحه كلي و تعميابيب يص ، عي تشخييتوانا  17

        دهنده آشنايي با اصول كار صفحه كليد به عنوان واحد دستور  1-17
         هاي مختلفICهاي صادره از صفحه كليد به  آشنايي با فرمان  2-17
        ره از صفحه كليد به ميكروپروسسورهاي صاد آشنايي با فرمان  3-17
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

        فه آني و وظي با عملكرد صفحه مدار چاپييآشنا  4-17

        يض صفحه مدار چاپي اصول تعوييشناسا  5-17

        ديچ كليي سويكيف با عملكرد ذغال گراييآشنا  6-17

        ض آنيد و تعويچ كليي سويكي اصول عملكرد ذغال گرافييشناسا  7-17

        دي قسمت صفحه كليسكاري با اصول سروييآشنا  8-17

        دي قسمت صفحه كليسكاري اصول سروييشناسا  9-17
        دير صفحه كلي و تعميابيب ي اصول عييشناسا 10-17

  35  20  15  كروپروسسورير قسمت مادر بورد مي و تعميابيب ي عييتوانا  18

         مادر بوردي وروديه هاي با تغذييآشنا  1-18

        اگرام قسمت مادر بوردي با بلوك دييآشنا  2-18

        فه آنيكروپروسسور در مادر بورد و وظيمخش ب با ييآشنا  3-18

        آنياه هي پايكروپروسسور در مادربورد و بررسي عملكرد واحد مييشناسا  4-18

        يكروپروسسور در بورد اصليه واحد مي تغذي هاIC با ييآشنا  5-18

        ض آنيتعو كروپروسسور ويب در ميص عي اصول تشخييشناسا  6-18

         كار حافظه ، انواع وكاربرد آني با مبانييآشنا  7-18

        EPROMكروپروسسور با واحد حافظهي با ارتباط مييآشنا  8-18

ض ي و تعوEPROMب در واحد حافظه يص عي اصول تشخييشناسا  9-18
  آن

      

        RAMكروپروسسور با واحد حافظه ي با ارتباط مييآشنا 10-18
         و تعويض آنRAMشناسايي اصول تشخيص عيب در واحد حافظه  11-18
        ROMآشنايي با ارتباط ميكروپروسسور با واحد حافظه  12-18
         و تعويض آنROMيب در واحد حافظه شناسايي اصول تشخيص ع 13-18
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

        مادر بوردها بعنوان خبر دهنده) Buzzer(آشنايي با اصول عملكرد بيزر 14-18
         در ابتدا و انتهايه بندي خبردهنده بعنوان حاش-  
         خبردهنده بعنوان عملكرد اشتباه-  

        ض آنيزر و تعويب در قسمت بيص عي تشخييشناسا 15-18

ض  ير و تعوي ، تعميابيب يعملكرد ، عص ي تشخييتوانا  19
نتر به يبعنوان حركت دهنده پر) جيكر(قسمت ترانسپورت 

  چپ راست و

15  20  35  

        فه آنيو وظج ي حركت دهنده موتور كري هاIC با ييشناآ  1-19

        جيكروپروسسور به موتور كرين وارده از مي با فرامييآشنا  2-19

       جيج به موتور كري كرICن صادر شده از ي با فرمييآشنا  3-19

        و موتورهاي ذغالي )shep motor(آشنايي با موتور كريج   4-19

         كريج و تعويض آنICشناسايي اصول تشخيص عيب در   5-19

        ناسايي اصول تشخيص عيب در موتور كريج ، تعمير و تعويض آنش  6-19

        آشنايي با عملكرد مكانيكي قسمت ترانسپورت و وظيفه آن  7-19

        شناسايي اصول تشخيص عيب و تعمير قسمت مكانيكي ترانسپورت  8-19

شناسايي اصول عملكرد ، تشخيص ، عيب يابي و تعمير و تعويض قسمت   9-19
  ترانسپورت

      

  45  25  20  برض قسمت سطر بالاير و تعوي ، تعميابيب ي عييتوانا  20

آشنايي با بررسي عملكرد كليد تنظيم سطر ها به صورت دستي و وظيفه   1-20
  آن

      

        شناسايي اصول عيب يابي كليد تنظيم سطرها و تعمير و تعويض آن  2-20

        ظيفه آن حركت دهنده موتور سطر بالابر و وICاشنايي با  3-20
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن
 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

         سطر بالابرICكروپروسسور به ين وارده از مي با فرامييآشنا  4-20
         سطر بالا به موتور سطر بالابر ICن صادره ازي با فرامييآشنا  5-20
        ي ذغاليو موتورها) shep motor(تور سطر بالابر  با موييآشنا  6-20
        ض آني سطر بالابر و تعوICب در يص عي اصول تشخييشناسا  7-20
        ر آنيب درموتور سطر بالابر و تعميص عي اصول تشخيياشناس  8-20
        فه آنيسطر بالابر و وظ قسمت يكي با عملكرد مكانييآشنا  9-20

        ر آني قسمت سطر بالابر و تعميكين عملكرد مكاييشناسا 10-20
ض ير و تعوي ، تعميابيب ي اصول عملكرد قسمت سطر بالابر ، عييشناسا 11-20

  آن
      

ض در قسمت جابجا ير و تعويب ، تعميص عي تشخييتوانا  21
  )selection(كننده حروف 

20  25  45  

        آنفه يموتور جابجا كننده حروف و وظ حركت دهنده IC با ييآشنا  1-21
        كروپروسسور به موتور جابجا كننده حروفين وارده از مي با فرامييآشنا  2-21
        جين صادره از جابجا كننده حروف به موتور كري با فرامييآشنا  3-21
        ي ذغالي با موتور جابجا كننده حروف و موتورهاييآشنا  4-21
        ض آنيو تعو جابجا كننده حروف ICب دريص عي اصول تشخييشناسا  5-21
شناسايي اصول تشخيص عيب در موتور جابجاكننده حروف و تعمير و   6-21

  تعويض آن
      

        آشنايي با عملكرد مكانيكي قسمت جابجاكننده حروف و كاربرد آن  7-21
شناسايي اصول تشخيص عيب در قسمت مكانيكي جابجاكننده حروف و   8-21

  تعمير آن
      

        ابي ، تعمير و تعويض قسمت جابجاكننده حروفشناسايي اصول عيب ي  9-21

  45  25  20  توانايي تشخيص عيب ، تعمير و تعويض در قسمت نوار  22

         حركت دهنده موتور گرداننده نوار و كاربرد آنICآشنايي با   1-22
        آشنايي با فرامين وارده از ميكروپروسسور به موتور گرداننده نوار  2-22
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  يركار ماشين تايپتعم: ام شغلن

 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

 گرداننده موتور ، به موتور گرداننده ICن صادر شده از ي با فرامييآشنا  3-22
  نوار

      

        ي ذغالي با موتور گرداننده نوار و موتورهاييآشنا  4-22

ض ير و تعوي، تعمموتورننده  گرداICب در يص عي اصول تشخييشناسا  5-22
  آن

      

        شناسايي اصول تشخيص عيب در موتور گرداننده نوار و تعمير و تعويض  6-22

        آشنايي با عملكرد مكانيكي قسمت گرداننده نوار و كاربرد آن  7-22

        شناسايي اصول تشخيص عيب و تعمير قسمت مكانيكي گرداننده موتور  8-22

لكرد و عيب يابي و تعمير و تعويض در توانايي بررسي عم  23
 (hammer)قسمت چكش چاپ

15  20  35  

         حركت دهنده چكش چاپ يا مگنتICآشنايي با   1-23

         حركت دهنده چكشICآشنايي با فرامين وارده از ميكروپروسسور به   2-23

         حركت دهنده چكش به زوج دارلينگتونICآشنايي با فرامين صادره از   3-23

        آشنايي با اصول كار مدار زوج دارلينگتون و وظيفه آن   4-23

        آشنايي با ارتباط قسمت دارلينگتون با چكش  5-23

        آشنايي با ارتباط قسمت چكش با دارلينگتون  6-23

توانايي بررسي ، عيب يابي ، تعمير و تعويض قسمت   24
  نمايشگر ديجيتالي

15  20  35  

         قسمت نمايشگر و كاربرد آنآشنايي با اصول كار  1-24

        آشنايي با نمايشگر كريستال مايع و تغذيه هاي آن  2-24

        صفحه نمايشگر) تغذيه(  فرمان دهندهICآشنايي با   3-24

        آشنايي با فرامين صادره از صفحه كليد به ميكروپروسسور  4-24

        نمايشگر صفحه ICآشنايي با فرامين صادره از ميكروپروسسور به   5-24
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  تعميركار ماشين تايپ: ام شغلن

 اهداف و ريزبرنامه درسي 

 زمان آموزش
 شرح شماره

 جمع عملي نظري

        آشنايي با فرمان چاپ در حافظه و مشاهده آن روي صفحه نمايشگر  6-24

        آشنايي با سيستم تغذيه كننده حافظه در زمان معين  7-24

 فرمان دهنده صفحه نمايشگر و ICب در شناسايي اصول تشخيص عي  8-24
  تعويض آن

      

شناسايي بررسي عملكرد ، عيب يابي ، تعمير و تعويض قسمت نمايشگر   9-24
  ديجيتال
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