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  ميكروكنترلر در روبوتيك: نام شغل 

    استاندارد خلاصه 
  تعريف مفاهيم سطوح يادگيري

   به مفهوم قدرت انجام كار:توانايي/ به مفهوم مباني مطالب نظري : اصول/  به مفهوم داشتن اطلاعات كامل:شناسايي/ به مفهوم داشتن اطلاعات مقدماتي:آشنايي

  : شغل مشخصات عمومي
از . هم ترين مشاغل وابسته به سيستم هاي كامپيوتري متكي بر اتوماسيون صنعتي مي باشد اين شغل از م

، خطوط توليد و مراكز توليدي به شدت وابسته به گروهي ويژگي هاي اين شغل اين است كه كارخانجات 
 نترلر ها واست كه در اين خصوص آموزش ديده باشند تا بتوانند با سيستم هاي كامپيوتري متكي بر ميكرو ك

AVR ها كار كنند  .  
   : ورودي ويژگي هاي كارآموز

   ديپلم: ميزان تحصيلات حداقل 
   سالم:  توانايي جسميحداقل 

  سخت افزار روبوتيك : مهارت هاي پيش نياز اين استاندارد

    : موزشيآ دوره طول
  ساعت  122     :                 آموزش    دوره طول

  ساعت    50    :                ـ زمان آموزش نظري
  ساعت     72   :                 ـ زمان آموزش عملي

  ساعت       -   :    كارآموزي در محيط كارـ زمان 
   ساعت      -    :                  پروژهاجراي ـ زمان 

 ساعت      -      :    زمان سنجش مهارت        ـ

   : روش ارزيابي مهارت كارآموز
   % 25: ) دانش فني(سنجش نظري امتياز - 1
    %75 : سنجش عملي امتياز- 2
   %10:  امتياز سنجش مشاهده اي-1-2
  %65:   امتياز سنجش نتايج كار عملي-2-2

   : ويژگيهاي نيروي آموزشي
  نس مرتبط ليسا :حداقل سطح تحصيلات 
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  ميكروكنترلر در روبوتيك : نام شغل
 فهرست توانايي هاي شغل 

 عنوان توانايي رديف

   انواع ميكرو كنترلر هاشناختتوانايي   1
  معماري سخت افزاري ميكرو كنترلر ها شناختتوانايي   2
 توانايي كار با پورت هاي ورودي و خروجي  3

  Bascom و CodeVisionبرنامه  شناختتوانايي   4
  منابع وقفه شناختوانايي ت  5
 توانايي كار با تايمر ها  6

 توانايي استفاده از مبدل آنالوگ به ديجيتال  7

 PWMمدولاسيون پهناي باند و توليد  شناختتوانايي   8

 LCDتوانايي كار با   9

 keypadتوانايي كار با   10

  كار با پورت سريالتوانايي   11
  توانايي ساخت روبات مسير ياب  12
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  ميكروكنترلر در روبوتيك : ام شغلن

 برنامه درسي  اهداف و ريز

 شرح شماره زمان آموزش

 جمع عملي نظري

  3  0  3   انواع ميكرو كنترلر هاشناختتوانايي   1

          8050با سري آشنايي   1-1

          AVRبا سري آشنايي   2-1

          PICبا سري آشنايي   3-1

        ا ميكرو كنترلرهآشنايي با   4-1

        مقايسه تفكيكي انواع ميكرو ها آشنايي با   5-1

  3  0  3   معماري سخت افزاري ميكرو كنترلر هاشناختتوانايي   2

        RISCمعماري آشنايي با  1-2

        CISCمعماري آشنايي با  2-2

        مزيت ها و كاربرد ها  آشنايي با  3-2

       آشنايي با زبان اسمبلي  4-2

  12  6  6   با پورت هاي ورودي و خروجيتوانايي كار  3

       مفهوم بيت و بايت آشنايي با  1-3

       مفهوم پورت و پينآشنايي با  2-3

       استفاده از پورت هاي خروجيشناسايي اصول  3-3

        استفاده از پورت هاي وروديشناسايي اصول  4-3

         ها و پورت ها LEDكار با شناسايي اصول   5-3

        كار با نمايشگر هفت قسمتيي اصول شناساي  6-3

  Bascom  6  8  14 و CodeVision برنامه شناختتوانايي   4

       معرفي برنامه  آشنايي با  1-4

       نحوه نصب برنامهآشنايي با  2-4

       ايجاد پروژه شناسايي اصول  3-4
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  ميكروكنترلر در روبوتيك :ام شغل ن

 اهداف و ريز برنامه درسي 

 شرح شماره زمان آموزش

 جمع عملي نظري

        يمات برنامهتنظشناسايي اصول   4-4

        ساخت پروگرامر هاي مختلفشناسايي اصول   5-4

        پروگرام كردن ميكرو هاي مختلف شناسايي اصول  6-4

  6  3  3   منابع وقفهشناختتوانايي   5

        آشنايي با مفهوم وقفه 1-5

         يك وقفهمراحل اجرايشناسايي اصول  2-5

        انواع منابع وقفهشناسايي اصول  3-5

        AVRسازمان وقفه شناسايي اصول  4-5

  7  4  3  توانايي كار با تايمر ها  6

        معرفي تايمرآشنايي با   1-6

       معرفي كانترآشنايي با   2-6

        وقفه تايمرشناسايي اصول   3-6

        آشنايي با مفهوم موج مربعي و پالس  4-6

        ساخت نوسان ساز يك هرتزشناسايي اصول   5-6

  9  6  3  توانايي استفاده از مبدل آنالوگ به ديجيتال  7

        مفهوم آنالوگ و ديجيتال آشنايي با   1-7

       A/Dنحوه كار شناسايي اصول  2-7

        ساخت يك دماسنجشناسايي اصول   3-7

  PWM  5  8  13 مدولاسيون پهناي باند و توليد شناختتوانايي   8

        مدولاسيون پهناي پالسآشنايي با  1-8

       PWMآشنايي با مفهوم  2-8
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  ميكروكنترلر در روبوتيك :ام شغل ن

 اهداف و ريز برنامه درسي 

 شرح شماره زمان آموزش

 جمع عملي نظري

        و سيكل وظيفه OCR0  شناسايي اصول 3-8

       PWM با DCكنترل دور موتور شناسايي اصول  4-8

  LCD  5  10  15توانايي كار با   9

         متنيLCDآشنايي با  1-9

          گرافيكيLCDآشنايي با  2-9

       LCDتوابع سطح پايين شناسايي اصول  3-9

       LCDتوابع سطح بالاي شناسايي اصول  4-9

       LCDنوشتن عبارات ثابت و متحرك روي شناسايي اصول   5-9

         LCDوير روي  نمايش تصشناسايي اصول   6-9

  keypad  2  3  5توانايي كار با   10

       Keypadآشنايي با  1-10

       Keypadساخت مدار و خواندن اطلاعات شناسايي اصول  2-10

  17  12  5  كار با پورت سريالتوانايي   11

         موازي و سريال–آشنايي با انواع پورت ها  1-11

        USARTارتباط سريال شناسايي اصول  2-11

        UART با USARTسازگاري شناسايي اصول   3-11

        داخلي)  Baud rate (ي نرخ ارسال  توليد كنندهشناسايي اصول   4-11

        قاب داده شناسايي اصول   5-11

        پروژه اتصال به خط تلفنشناسايي اصول   6-11

  18  12  6  توانايي ساخت روبات مسير ياب  12

        سابقاتآشنايي با قوانين م 1-12

       آشنايي با سنسور هاي مادون قرمز 2-12
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  ميكروكنترلر در روبوتيك :ام شغل ن

 اهداف و ريز برنامه درسي 

 شرح شماره زمان آموزش

 جمع عملي نظري

 ساخت سنـسورهاي مناسـب و تركيـب بـا مـدرات راه انـداز و مـدارات           - 
 مجتمع  به منظور ساخت ربات نهايي

      

       نويسي براي روبات برنامه -  
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  ميكروكنترلر ها در روبوتيك :نام شغل 
     مواد و وسايل رسانه اي ، ابزار، ات فهرست استاندارد تجهيز

  شماره  تعداد   مشخصات فني  رديف

 - بلنـد گـو    -كامپيوتر با تمـام متعلقـات كامـل شـامل رايتـر             1
هـاي   سيم - ) هندست (  گوشي-web came –ميكروفن

  رابط

    

      چاپگر ليزري سياه و سفيد  2

      چاپگر رنگي ليزري يا جوهر افشان  3

      اسكنر روميزي  4

      ميز كامپيوتر  5

      صندلي گردان مخصوص كامپيوتر  6

      كارگاهي ) (smart boardتابلوي هوشمند    7

      ديتا پروژكتور كارگاهي  8

      پرده ديتا پروژكتور كارگاهي  9

 بـه كليـه     تجهيزات اتصال به اينترنت با امكان سرويس دهي         10
  كارآموزان

    

       وات40دستگاه هويه  11

     Tape  ،VCD ,VHS , DVD و  CDويدئو  12

ــك    13 ــي رباتي ــه آموزش ــرو  ( مجموع ــسي ميك ــه نوي ،  ) برنام
Electro-1   

    

     Electro-2، ) الكترونيك ميكرو(مجموعه آموزشي رباتيك   14

15  LCD , Key Pad       
      ولت زاويه دار220كابل سيار پنج راهه   16

       يا بالاتر Cool disk( 512 mb(حافظه سيار   17

      منبع تغذيه خروجي قابل تنظيم  18

     7*5برد هزار سوراخ   19

      برد برد معمولي  20
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  ميكروكنترلر ها در روبوتيك: نام شغل 
    ه اي  مواد و وسايل رسان،ابزار ، فهرست استاندارد تجهيزات 

  شماره  تعداد   مشخصات فني  رديف

     E12رنج مقاومتي   21

      E6 رنج خازني و سلفي  22

      millimeter 0.8 سيم لحيم  23

       برگي200دفترچه يادداشت  24

25  ICهاي منطقي  TTL      

      چسب برق مشكي  26
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   ميكروكنترلر ها در روبوتيك:نام شغل 
  منابع و نرم افزارهاي آموزشي فهرست 

 شرح رديف

  كتاب آموزشي ميكرو كنترلرها در رباتيك  1

  سايتهاي اينترنتي مرتبط با رباتيك  2
3  CD ديكشنري   
  اسلايد و نوار آموزشي   4
   مربوطهاستاندارد   5
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